






根据线速度和卷径计算频率

PID调节

+

+

材料线速度

给定张力

张力反馈

基本给定频率

微调频率

电机给定频率

+

-

根据张力计算转矩

T=J*dΩ/dt

+

+

给定张力

机械系统

转动惯量

材料

转动惯量

基本给定转矩

惯量补偿转矩

电机给定转矩

+

+
摩擦补偿转矩

+
+







A01

A02

A03

A04

209

242

285

340

221

254

297

352

125

135

170

215

150

165

165

180

5.2

5.2

5.2

5.2



D01

 D02

 D03

 
D04

 
D05

 
D06

 
D07

 

D08

1160

1450

1740

560

C01

C02

 

C03

 

C04

 

C05

 

B01

B02

438 451 213

550
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